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OD AUTOROW

Wszystkie procesy tworcze w przyrodzie dziejq sie
w stanach dalekich od rownowagi.
Michat Heller

Drgania budowli i innych konstrukcji inzynierskich sa nieodtagcznym elementem ich
uzytkowania. Podstawowa wiedza z zakresu dynamiki konstrukcji jest niezbedna dla
kazdego studenta Budownictwa i kierunkow pokrewnych (takich jak Transport czy
Inzynieria Srodowiska) oraz wymagana w pracy zawodowej inzyniera.

Celem tego podrecznika jest przedstawienie najwazniejszych zagadnien dynamiki
budowli w formie zadan i przyktadowych rozwigzan w $rodowisku MATLAB™'. Ksiazka
ma dostarczy¢ material wspomagajacy pozyskiwanie i utrwalanie wiedzy z zakresu
dynamiki. Szczegdlnie istotne dla Autoréw bylo wprowadzenie w tekscie przyktadow
zaczerpnigtych z prac nad rzeczywistymi obiektami lub badaniami do$wiadczalnymi
i dofaczenie do ksiazki rozwigzan przyktadowych problemow dynamicznych w srodowisku
MATLAB®. Wybrane fragmenty zapisow programéw umieszczono w tekscie, a wszystkie
programy i procedury dostepne sg pod adresem: http://www.dim.pg.gda.pl/dynbud.htm.

Pragniemy bardzo serdecznie podziekowaé licznemu gronu osob, ktore pomogty przy
powstawaniu tego podrecznika. W szczegodlnosci dziekujemy prof. Zbigniewowi
Zembatemu za rzeczowa i wnikliwa recenzje. Dziekujemy takze prof. Czestawowi
Branickiemu (Uniwersytet w Botswanie) za inspiracje na wczesnych etapach pracy nad
ksiazkg. Podzigkowania kierujemy do dr. inz. Marka Skowronka i mgr. inz. Michata Hirsza
za udostepnienie ciekawych zadan i procedur numerycznych. Dzigkujemy studentom:
T. Mitaszewskiemu, T. Romaszkiewiczowi, M. Obszanskiej, M. Jankowskiej, M. Rybickie-
mu, J. Florczukowi, K. Zerdzickiemu, N. Gorskiemu i P. Wezowi za pomoc przy przygo-
towaniu procedur numerycznych oraz przy edycji skryptu. Ciepte mys$li wdzigczno$ci
przesylamy swoim rodzinom, ktore z wyrozumialo$cia i wsparciem przygladaly sie
zmaganiom przy pisaniu i edytowaniu tekstu.

Wszystkim Czytelnikom bedziemy wdzigezni za krytyczne uwagi i sugestie dotyczace
niniejszej ksigzki.

Magdalena Rucka
Krzysztof Wilde

! MATLAB® jest znakiem towarowym zarejestrowanym przez MathWorks Inc.
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